
   2تكليف سري سوم مباني مهندسي برق 

  

قطـب هـا   . cm 20و  cm 10 :شعاع متوسط و طول موثر آرميچـر بـه ترتيـب عبارتنـد از     . چهار قطبي مفروض است DCيك ماشين  -1

. دكلاف تشكيل شده و هر كـلاف پـنج دور دار   30 از كه از نوع موجي مي باشد سيم پيچي آرميچر. محيط آرميچر را مي پوشانند 75%

   :باشد، محاسبه نماييد T 0.7چگالي شار متوسط زير قطب در صورتيكه 

   rpm 1000براي سرعت را ولتاژ القاء شده در آرميچر  -الف

    A 200جريان آرميچر راي حاصله را بو توان گشتاور الكترومغناطيسي  -ب

  

  :به صورت جدول زير است rpm 800رعت نامي در س DCبراي يك ژنراتور شنت ) شوندگي منحني مغناطيس(مشخصه مدار باز  -2
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  .مقاومت بحراني ميدان تحريك را در سرعت نامي تعيين كنيد -الف

را بـراي  ) مقاومت اضافي در مدار تحريك(ن باشد، محدوده تغييرات مقاومت رئوستاي ميدا Ω 55اگر مقاومت سيم پيچ ميدان برابر  -ب

  .ولت در سرعت نامي بدست آوريد  250تا   200تغيير ولتاژ مدار باز از 

  .  باشند، بدست آوريد A 50و   Ω 0.6ولتاژ و جريان مدار تحريك را در سرعت نامي وقتي مقاومت و جريان آرميچر به ترتيب  -ج

  

دهـد و آرميچـر و ميـدان     را مي hp 15.22، توان rpm 1000در سرعت  V 240قطبي و ولتاژ  4يك موتور شنت با سيم پيچي موجي  -3

 V 1مي باشد و افت ولتاژ هرجاروبك  Ω 0.1هادي و مقاومت   540آرميچر داراي . مي كشند A 1و  A 50 هاي جريان تحريك به ترتيب

رانـدمان يـا   ) ه(تلفات گردشـي،  ) د(گشتاور مفيد، ) ج(تاور الكترومغناطيسي كل،  گش) ب(شار موثر هر قطب، ) الف: (مطلوبست . است

  ).از تلفات اضافي صرفنظر كنيد(بازده 

  

كه رئوستا در مدار آرميچر قـرار نـدارد، ايـن موتـور بـه       در حالتي. را مي چرخانداي  پنكه، hp 7و  V 220سري  DCمحور يك موتور  -4

گشتاور مورد نياز پنكـه متناسـب بـا مجـذور سـرعت      . را از شبكه مي كشد A 25جريان  rpm 300رعت وصل است و در س V 220ولتاژ 

كاهش يابد، مقدار مقاومتي كـه   rpm 200اگر بخواهيم سرعت به . است Ω 0.4و مقاومت ميدان سري  Ω 0.6مقاومت مدار آرميچر . است

  .يدبايد بعنوان رئوستا در مدار آرميچر وارد شود را محاسبه كن

  

ساير مشخصـات ايـن موتـور    . است rpm 1750مفروض است و سرعت اسمي آن  Hz 60قطبي و  V  ،4 420يك موتور القايي سه فاز  -5

  :كه از نوع روتور سيم بندي شده است به قرار زير است

R1 = 0.2 Ω, R'2 = 0.3 Ω, X1 = X'2 = 0.6 Ω, Xm = 40 Ω 

  . ر اتصال كوتاه شده استروتوسيم پيچي است و  W 1500تلفات چرخشي 

  . اگر موتور به ولتاژ اسمي وصل شود، جريان راه اندازي را بدست آوريد -الف

  . گشتاور راه انداز چقدر است -ب

  . لغزش در شرايط اسمي را تعيين كنيد -ج

  .جريان و گشتاور اسمي را محاسبه كنيد -د

  .  بازده موتور را بدست آوريد -ه

  . غزشي كه در آن اين گشتاور اتفاق مي افتد را تعيين كنيدگشتاور ماكزيمم و ل -و

  .   هاي لغزان وارد كنيم اگر بخواهيم گشتاور ماكزيمم در لحظه راه اندازي رخ دهد، چه مقاومتي بايستي درهر فاز روتور از طريق حلقه -ز

  


