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حالت هاي گذرا
انش

د
:پارامترهاي نوعي ماشينهاي سنكرون

حرارتي واحدهاي آبي واحدهاي پارامتر

ان 
كاش

اه 
شگ

ن
 /

دان واحدهاي حرارتي واحدهاي آبي پارامتر
2/3 -1/0 1/5 -0/6 Xd dراكتانس سنكرون محور 

2/3 -1/0 1/0-0/4 Xq ي برqراكتانس سنكرون محور
دس

مهن
ده 

شك
ن

q و ر س
0/4 -0/15 0/5 -0/2 X′d dراكتانس گذراي محور 

1/0 -0/3 --- X′q وترqراكتانس گذراي محور
مپي

 كا
ق و

ر
گر/  q

0/25 -0/12 0/35 -0/15 X”d dراكتانس زيرگذراي محور 

0/25 -0/12 0/45-0/2 X”q qراكتانس زيرگذراي محور

رت
 قد

وه
 /

س م
در

ثانيه3/0-  10/0 ثانيه1/5-  9/0 T′d0 dثابت زماني گذراي مدار باز محور 

ثانيه0/5-  2/0 --- T′q0 تريqثابت زماني گذراي مدار باز محور
الك

ي 
 ها

ين
ماش

ثانيه0/02-  0/05 ثانيه0/01-  0/05 T′′d0 dثابت زماني زيرگذراي مدار باز محور 

ثانيه0/02-  0/05 ثانيه0/09-0/01 T′′q0 qثابت زماني زيرگذراي مدار باز محور

ي 
يك

3  /
يز 

پائ
92

0/2 -0/1 0/2 -0/1 Xl راكتانس پراكندگي استاتور
0/005  -0/0012 0/02  -0/002 Ra مقاومت استاتور

 /
يي

لوا
ر ح

دكت
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حالت هاي گذرا
انش

د
:مقايسه پارامترهاي ماشين سنكرون

اند شده داده ماشين نام مقادي پايه ب يونيت پ ب ح ب شده داده مقاومت و ها راكتان مقادي

ان 
كاش

اه 
شگ

ن
 /

دان .مقادير راكتانسها و مقاومت داده شده برحسب پريونيت بر پايه مقادير نامي ماشين داده شده اند
:بطور كلي داريم

Xd ≥ Xq ≥ X′q ≥ X′d ≥ X′′q  ≥ X′′d ي بر:                        مقايسه راكتانسهاي گذرا و زيرگذاري محورها                   
دس

مهن
ده 

شك
ن

q q q

d                                           :T′d0 مقايسه ثابت هاي زماني روي محور                    ≥ T′d ≥ T′′d0 ≥ T′′d ≥ Tkd  
q: T′q0 مقايسه ثابت هاي زماني روي محور ≥ T′q ≥ T′′q0 ≥ T′′q  وتر

مپي
 كا

ق و
ر

گر/ 

پارامترهاي فوق بصورت  0/9و ضريب توان  MVA 555هرتزي با توان نامي  60براي مثال براي يك توربوژنراتور 
:پريونيتي عبارتند از

رت
 قد

وه
 /

س م
در

Ld = 1.81 Lq = 1.76 Ll = 0.15 Ra = 0.003

L′d = 0 3 L′ = 0 65 L′′d = 0 23 L′′ = 0 تري25
الك

ي 
 ها

ين
ماش

L d  0.3 L q  0.65 L d  0.23 L q  0.25

T′d0 = 8 s T′q0 = 1 s T′′d0 = 0.03 s T′′q0 = 0.07 s

ي 
يك

3  /
يز 

پائ
92

 /
يي

لوا
ر ح

دكت
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