
  152

  گيري  نتيجه-1- 7
 با هدف ارائه يك درايو الكتريكي سرعت متغير براي كاربردهايي كه كاهش هزينه و نامهپاياناين 

 BLDCباشند، به طراحي و ساخت يك نمونه آزمايشگاهي درايو موتور  افزايش عملكرد درايو موردنظر مي
هاي  علاوه بر آن به ديگر جنبه. حسگر پرداخته است روش كنترل بدون با اينورتر چهارسوئيچه و به

نتايج بدست . شده است  عملكردي اين درايو نظير ريپل گشتاور و محدوده عملكرد بهينه نيز پرداخته
  :بندي نمود توان به صورت ذيل جمع  را مينامهپايانآمده از اين 

شكل را  يهاي فاز مربع  در درايو چهارسوئيچه، ايجاد جريانDPCاستفاده از روش كنترل جريان  )1(
  .استپذير نموده  امكان

پذير  هاي بالاتر از نصف سرعت نامي موتور امكان هاي مربعي شكل در سرعت امكان ايجاد جريان )2(
 . باشد نمي

 

   پيشنهادات- 2- 7
 با اينورتر چهار BLDC دو روش جديد كنترل بدون حسگر براي درايو موتور پايان نامهدر اين 

دست آورده شده،  جهت بهبود نتايج به. اند سازي شده  پيادهDSPوسيله    سوئيچه، با موفقيت و به
هاي كنترلي، پيشنهادهاي ذيل ارائه  گذاري عملي ساير الگوريتم نمودن طرح ارائه شده و صحه صنعتي

  :گردد مي
 و ساخت تراشه خاص كنترل FPGAهاي بدون حسگر ارائه شده با مدارات  سازي روش پياده - 1

 . با اينورتر چهارسوئيچهBLDCحسگر موتور  بدون

سازي روش كاهش ريپل گشتاور كموتاسيون ارائه شده و تلفيق آن با روش دوم كنترل بدون  پياده - 2
 .حسگر ارائه شده و يك روش هوشمند كموتاسيون با حداقل ريپل گشتاور


