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 : يك موتور تحريك مستقل با ولتاژ تحريك ثابت و مشخصات زير مفروض است -1

Ra = 2 Ω, T = Kt × ia , Kt = 1 N.m/A, E = Ke × w, Ke = 1 V/rad/sec 
 iaدر صـورتيكه  . چرخـد  مـي  w = 150 rad/sec به شكل زير اعمال مي شود و موتور با سـرعت  Vtآرميچر ولتاژ ) ترمينال(به پايانه هاي 

 .هميشه غيرصفر باشد و بتوانيد از لختي سلفي آن صرفنظر نمائيد، گشتاور متوسط موتور را بدست آوريد

 شكل موج ولتاژ اعمالي

 
 
دهد و آرميچـر و ميـدان     را ميhp 15.22، توان rpm 1000 در سرعت V 240 قطبي و ولتاژ 4يك موتور شنت با سيم پيچي موجي  -2

.  اسـت V 1 مي باشـد و افـت ولتـاژ هرجاروبـك     Ω 0.1 هادي و مقاومت  540آرميچر داراي .  مي كشندA 1 و A 50تحريك به ترتيب 
از (راندمان يا بازده  ) ه(تلفات گردشي،   ) د(گشتاور مفيد،   ) ج(گشتاور الكترومغناطيسي كل،      ) ب(شار موثر هر قطب،     ) الف: (مطلوبست  

 ). تلفات اضافي صرفنظر كنيد
 
اين موتور الكتريكـي بـه   .  مي باشدΩ 250 و ميدان تحريكي به مقاومت Ω 0.5 داراي آرميچري به مقاومت V 250يك موتور شنت  -3

اگـر بخـواهيم تحـت    .  مـي باشـد  A 20 است، جريان آرميچر rpm 600يك ماشين صنعتي با گشتاور ثابت كوپل شده و وقتي سرعتش 
از اشـباع مـدار   . تي را كه بايد در ميدان تحريك قرار دهيم محاسبه كنيـد  افزايش يابد، مقدار مقاومrpm 800همين گشتاور، سرعت به 
 .مغناطيسي صرفنظر كنيد

 
در ولتاژ نامي، موتـور جريـان   . است Ω 0.1و مقاومت ميدان سري  Ω 0.2 داراي مقاومت مدار آرميچر DC ، 230 V يك موتور سري -4

 محاسـبه  V 230 در ولتـاژ  A 20سرعت موتور را براي جريـان خـط   .  مي چرخدrpm 1000 را دريافت مي كند و در سرعت A 40خط 
 .  استA 40 شار در جريان % 60 برابر A 20فرض كنيد كه شار در جريان خط . كنيد

 
.  مـي كـشد  V 250 را از يـك شـبكه   A 50 به گردش در مي آورد، جريان rpm 1000 كه يك فن را در سرعت DC يك موتور سري -5

به طور سري با مدار آرميچر قرار داده شود، سرعت موتور  Ω 4.4اگر مقاومت اضافي  . مي باشد Ω 0.6ومت آرميچر و ميدان مجموع مقا
 .گشتاور بار متناسب با مجذور سرعت فرض شود. را در حالتيكه شار ميدان متناسب با جريان آرميچر است، محاسبه كنيد

 
در حالتيكه رئوستا در مدار آرميچر قرار ندارد، ايـن موتـور بـه    . ك پنكه را مي چرخاند، يhp 7 و V 220 سري DC محور يك موتور -6

گشتاور مورد نياز پنكه متناسـب بـا مجـذور سـرعت     .  را از شبكه مي كشدA 25 جريان rpm 300 وصل است و در سرعت V 220ولتاژ 
 كاهش يابد، مقدار مقاومتي كه rpm 200واهيم سرعت به اگر بخ. است Ω 0.4و مقاومت ميدان سري  Ω 0.6مقاومت مدار آرميچر . است

 . بايد بعنوان رئوستا در مدار آرميچر وارد شود را محاسبه كنيد
 
 موفق باشيد


