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فهرست مطالب❑

معرفي انواع موتورهای آهنربای دائم بدون جاروبک-1بخش 

مقدمه ای بر درايوهای الكتريكي➢

BLDCمعرفي موتورهای ➢

 PMSMيا BLACمعرفي موتورهای ➢

آلمعرفي موتورهای براشلس غیرايده➢

مواد مغناطیسي مورد استفاده در موتورهای براشلس➢

مزايا و معايب موتورهای براشلس➢
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فهرست مطالب❑

سازی موتورهای براشلسمدل-2بخش 

BLDCهای حالت دائم و دينامیكي موتورهای مدل➢

dqهای مرجع دو محوری تبديلات و دستگاه➢

PMSMهای حالت دائم و دينامیكي موتورهای مدل➢

آل دينامیكي موتورهای براشلس غیرايدهمدل➢
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فهرست مطالب❑

محاسبه پارامترهای مدار معادل موتورهای براشلس-3بخش 

مقدمه➢

(P)تعیین تعداد قطبها ➢

(R)محاسبه مقاومت استاتور ➢

(L)محاسبه اندوكتانسها ➢

Keو ثابت ولتاژ (λm)محاسبه شار مغناطیسي روتور ➢

(J)محاسبه ممان اينرسي ➢
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فهرست مطالب❑

(BLDCيا )DCهای كنترل موتورهای براشلس روش-4بخش 

مقدمه➢

dcروش تنظیم جريان لینک ➢

BLDCريپل گشتاور در موتور ➢

فازروش تنظیم مستقل جريان سه➢

(DTC)روش كنترل مستقیم گشتاور ➢

(MPC)روش كنترل مدل پیش بین ➢
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فهرست مطالب❑

(PMSMيا )ACهای كنترل موتورهای براشلس روش-5بخش 

مقدمه➢

PMSMموتور ( ثابتV/f)كنترل اسكالر ➢

PMSMموتور (FOC)كنترل برداری ➢

PMSMرويكردهای مختلف كنترلي در روش كنترل برداری موتور ➢

(Field Weakening)به روش كاهش شار PMSMكنترل موتور ➢

PMSMموتور (DTC)روش كنترل مستقیم گشتاور ➢

PMSMموتور (MPC)كنترل پیش بین مدل ➢
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فهرست مطالب❑

(قه ایغیرسینوسي و غیرذوزن)روش های كنترل موتورهای براشلس غیرايده آل -6بخش 

مقدمه➢

روش كنترل برداری تعمیم يافته➢

روش حذف هارمونیک گشتاور انتخابي➢

(DTC)روش كنترل مستقیم گشتاور ➢

(پله ای)روش كنترل جريان شبه مربعي ➢

ساير روش های كنترل موتورهای براشلس غیر ايده آل➢
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فهرست مطالب❑

موتورهای براشلس(Sensorless)های كنترل بدون حسگر روشكنترل -7بخش 

مقدمه➢

BLDCروش های كنترل بدون حسگر موتورهای ➢

PMSMروش های كنترل بدون حسگر موتورهای ➢
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فهرست مطالب❑

PMSMطراحي و شبیه سازی سیستم درايو موتور -8بخش 

مقدمه➢

تنظیم كنترل كننده های جريان➢

تنظیم كنترل كننده سرعت➢

CC-VSIبا اينورتر PMSMشبیه سازی درايو كنترل برداری ➢
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مراجع❑
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by: R. Krishnan, CRC, 2010.

4- Electric Drives, by: Ion Boldea, S.A. Nasar,  Taylor & Francis, 2006.

ترجمه دکتر ميلي منفرد، انتشارات دانشگاه اميرکبيرمحرکه های الکتریکي، 

2- Permanent magnet brushless DC motor drives and controls

by: Chang-liang Xia, John Wiley, 2012.
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3- Position Sensorless Control Techniques for Permanent Magnet Synchronous Machine 

Drives, by: Gaolin Wang, Springer 2020.
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سایر مراجع مفيد دیگر❑

5- 2012_Predictive control of power converters and electrical drives,  

by: Rodriguez Perez, Wiley, 2012.

6- Control of Permanent Magnet Synchronous Motors

by: Sadegh Vaez Zadeh, Oxford, 2020.
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7- Dynamic Simulation of Electrical Machines and Drive Systems Using MATLAB GUI, 

by: Viliam Fedák, Intech, 2012.
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نمره7(:4تا 1مباحث )امتحان ميان ترم ✓

نمره7(:8تا 5مباحث )امتحان پایان ترم ✓

نمره2:تمرین✓

نمره4:  پروژه شبيه سازی✓

نمره2(:  20مازاد بر ( )عدد4)کوئيز ✓

نحوه ارزشيابي❑
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