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فهرست مطالب❑

%(40)ترانسفورماتورها : 1فصل 

:فصل ذيل ارائه مي شود2اين درس در 

%(60)سه فاز  ( القايي)ماشين هاي آسنكرون : 2فصل 

2
2معرفي درس ماشين  هاي الكتريكي 

ن‌
شا
كا
ه‌
گا
نش
دا

‌/
تر
يو
مپ
كا
و‌
ق‌
بر
ي‌
دس

هن
ه‌م
كد

نش
دا

‌/
ت
در
ه‌ق
رو
گ

‌/
ي‌
يك
تر
لك
ي‌ا

ها
ن‌
شي
ما
س‌

در
2

‌/
ي
واي
حل
ر‌
كت
د



ترانسفورماتورها: 1فصل ➢

ترانسفورماتور‌تك‌فاز‌ايده‌آل1)

ترانسفورماتور‌تكفاز‌واقعي2)

مدارهاي‌معادل‌ترانسفورماتور‌تك‌فاز‌واقعي3)

معادلو‌تعيين‌پارامترهاي‌مدار(‌كوتاهباري‌و‌اتصالبي)آزمايش‌هاي‌ترانسفورماتور‌4)

در‌حل‌مسائل‌ترانسفورماتور(‌يكايي)سيستم‌پريونيت‌5)

تنظيم‌ولتاژ‌در‌ترانسفورماتور6)

بازده‌و‌تلفات‌در‌ترانسفورماتور7)

اتوترانسفورماتور‌تكفاز8)

ترانسفورماتورهاي‌سه‌فاز9)

گيريهاي‌اندازهترانس10)

فهرست مطالب❑
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زسه فا( القايي)ماشين هاي آسنكرون : 2فصل ➢

مقدمه1)

ساختمان‌و‌اصول‌كار‌موتورهاي‌القايي2)

پيچي‌استاتور‌موتور‌القاييسيم3)

ACدر‌ماشين‌هاي‌(‌گردان)مفهوم‌ميدان‌مغناطيسي‌دوار‌4)

چگونگي‌ايجاد‌گشتاور‌در‌موتور‌القايي‌و‌مفهوم‌لغزش5)

مدار‌معادل‌موتور‌القايي6)

تلفات‌و‌نمودار‌عبور‌توان‌در‌موتور‌القايي7)

و‌تعيين‌پارامترهاي‌آن(‌شدهباري‌و‌روتور‌قفلبي)آزمايش‌هاي‌موتور‌القايي‌8)

سرعت‌-روابط‌توان‌و‌گشتاور‌موتور‌القايي‌و‌مشخصه‌گشتاور9)

(ترمزي–ژنراتوري‌–موتوري‌)حالت‌هاي‌مختلف‌كاري‌ماشين‌القايي‌10)

(كلاس‌هاي‌مختلف‌كاري–برحسب‌انواع‌روتور‌)طبقه‌بندي‌موتورهاي‌القايي‌11)

راه‌اندازي‌موتورهاي‌القايي‌سه‌فاز12)

كنترل‌سرعت‌موتور‌القايي13)

موتورهاي‌القايي‌تك‌فاز14)

فهرست مطالب❑
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مراجع مورد استفاده❑

2- Electric Machinery Fundamentals
Stephan Chapman; Mc Graw Hill Book Company

محمود دیانی: چاپمن، ترجمه: مبانی ماشین های الکتریکی، نویسنده-2

21

1- Principles of Electric Machines and Power Electronics
P.C. Sen; John Whily & Sons Inc.

دکتر مهرداد عابدی: پ س سن، ترجمه: ، تالیف(کنترل–بهره برداری –تحلیل )ماشینهای الکتریکی -1
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نمره8(:  1فصل )ترم امتحان ميان✓

نمره9(:2فصل )امتحان پايان ترم ✓

نمره1/5(:سري6)تمرين ها ✓

نمره 3/5(20نمره اش مازاد بر 2)(: عدد7)کوئيز ✓

نحوه ارزشيابي درس❑
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انب فایلهای مرتبط با درس اعم از اسلایدهای کمکی، صورت تمرینها و در صفحه شخصی اینج•
.به آدرس زیر در ذیل بخش دروس، موجود هستند

https://faculty.kashanu.ac.ir/halvaei/fa

Email: halvaei@kashanu.ac.ir

https://faculty.kashanu.ac.ir/halvaei/fa
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