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، چهار قطبی با اتصال ستاره دارای مشخصات زیر  kW ،1350 rpm ،380 V ،50 Hz 2.8بندی شده موتور القایی روتور سیم -1

نظر نموده و  ات هسته، چرخشی و اصطکاک صرفف . از تلΩ = 3 rX' ،Ω = 4.575 rR' ،Ω = 3 sX ،Ω= 1.9  sRاست: 

متناسب  اگر موتور به روش کنترل ولتاژ استاتور کنترل شود، و گشتاور بار  فرض نمائید.کنندگی را ناچیز جریان مغناطیس

به کار پیوسته در این   سرعت نامی بدست آورید. آیا موتور مجاز % 50سرعت باشد، ولتاژ و جریان موتور را برای توان سوم با 

 نقطه کار هست؟  

 

مورد   خارجی مقاومت  باشد، 3نسبت دور استاتور به روتور  روتور کنترل شود وروش تغییر مقاومت    به 1مساله  اگر موتور -2

 .دوران نماید rpm 500را چنان تعین کنید که موتور در بار کامل در سرعت  در هر فاز روتور نیاز
 
 

القا  -3 نامی  kW  ،400 V  ،60 Hz 7.5فاز  سه   ی قفس سنجابیییک موتور  بار  اتصال   4، چهار قطبی و لغزش    درصد، دارای 

است:   زیر  تقریبی  معادل  مدار  مشخصات  با   ، Ω  10.2 = r'X،  Ω  1450. = r'R  ،Ω  13.3 = mX  ،Ω  0.5 = sXستاره 

 Ω= 0.29  sR . 

را بااه جریااان بااار  Hz 35نسبت جریان روتور در گشتاور نااامی و فرکااانس  ثابت کنترل می شود. V/fاین موتور به روش 

 تواند در این نقطه کار قرار گیرد؟کنید. آیا موتور به طور پیوسته میکامل در فرکانس نامی محاسبه  

 

، چهار قطبی با اتصال ستاره دارای مشخصات مدار  rpm ،400 V  ،60 Hz 1750فاز سه  ی قفس سنجابیی یک موتور القا  -4

 . Ω 1 = r'X، Ω 20. = r'R ،Ω 30 = mX ،Ω 1 = sX ،Ω= 0.5  sRمعادل تقریبی زیر است: 

 .  شودکنترل میثابت  V/fو به روش فرکانس متغیر  ا موتور ب

 .نامی بدست آوریدبار  گشتاور  وrpm 1000 را در سرعت    تغذیه استاتور  فرکانس( به روش دقیق،  الف)

 .نامی بدست آوریدبار  گشتاور  وrpm 1000 را در سرعت   تغذیه استاتور  فرکانس)ب( به روش تقریبی،  

 .نامی بدست آوریدبار گشتاور  نصف و  Hz 15سرعت موتور را در فرکانس  )ج(  

 )د( فرکانس تغذیه استاتور را در نصف سرعت نامی و گشتاور ترمزی نامی بدست آورید.

 گشتاور نامی بدست آورید.  سه چهارمهرتز و تحت ترمز ژنراتوری با  40)و( سرعت موتور را در فرکانس  

 

 

، چهار قطبی با اتصال ستاره دارای پارامترهای مدار  rpm ،400 V ،60 Hz 1700فاز سه سنجابی ی قفس ییک موتور القا  -5

 . Ω  0.8 = r'X، Ω 080. = r'R ،Ω 15 = mX ،Ω 0.4 = sX ،Ω= 0.14  sRمعادل زیر است: 

شااده شااش پالساای بااا کنتاارلساز تمام ایی تغذیه می گردد. تغذیه اینورتر با یک یکسوموتور با یک اینورتر ولتاژ شش پله

 شود.کنترل می ثابت V/fبه روش د. موتور گردانجام می 460V  ، 60Hzولتاژ تغذیه

و ضریب قدرت    (DPf)اصلی    ضریب قدرت  راندمان،  زاویه آتش یکسوکننده، جریان ورودی موتور،،  فرکانس اینورتر(  الف)

 و گشتاور نامی بدست آورید. rpm 1200را برای سرعت  (PF)موتور 

 گشتاور نامی بدست آورید.  نصف و Hz 30جریان ورودی و زاویه هدایت یکسوکننده را برای فرکانس  سرعت موتور،)ب( 

نصف و راندمان موتور را در  (DPf)اصلی  ضریب قدرت   ،خروجی قدرت ژنراتوری جریان استاتور، ،اینورتر فرکانس)ج( 

 . بدست آورید نامیگشتاور ترمزی نصف و  نامی سرعت 
 


