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، شش قطبی  kW  ،400 V  ،50 Hz 5فاز با اتصال ستاره و با مشخصات نامی  سه  با آهنربای سطحی   PMSMیک موتور   -1

 8/0ضریب توان نامی این موتور    شود.صرفنظر میآن  بوده و از مقاومت آرمیچر    Ω  6 = sX  دارای راکتانس سنکرون  

 فاز است.  مطلوبست محاسبه:پس

 زاویه گشتاور )زاویه توان( در بار کامل)الف(  

 (Pull out))ب( گشتاور شکست  

 )ج( جریان آرمیچر و ضریب توان در نصف گشتاور نامی

 

  کیلو  5قطب،    4هرتز،    50ولت،    400  و مشخصات نامیاتصال مثلث،    بافاز  با آهنربای سطحی سه   PMSMیک موتور   -2

است. موتور با کنترل فرکانس متغیر     Ω  0 = sRو    Ω  6 = sX  راکتانس سنکرون    وات، با ضریب توان نامی واحد، دارای 

نسبت   سرعت      V/fبا  تا  سرعتنامی  ثابت  برای  ثابت  ترمینال  ولتاژ  با  سرعت  و  بالای  مینامیهای  کنترل  شود.  ، 

 . rpm 2500گشتاور نامی و سرعت  % 40جریان آرمیچر و ضریب توان برای  محاسبه  مطلوبست

باشد.  می Ω= 3.4  sR ،= 1.1 mH lsL ،= 7.33 mH mq= L mdLصورت قطب سه فاز به  PMSM ،4پارامترهای یک موتور  -3

-چرخانده می  rpm mω 100 =وسیله یک چرخاننده خارجی با سرعت )مکانیکی(  وقتی این موتور در حالت ژنراتوری به

 را تعیین کنید.  mλولت است،  60صورت سینوسی با اندازه پیک تا پیک پیچ بهشود، مقدار ولتاژ مدار باز بین دو سیم 

موتور   -4 یک  به  3قطب    PMSM  ،4پارامترهای   و   Ω= 3.4  sR  ،= 1.1 mH lsL  ،= 11 mH mq= L mdLصورت  فاز 

 V.s/rad 8260.0 = mλ  0.067ولت است. گشتاور بار    45باشد. مقدار پیک تا پیک ولتاژهای اعمالی به استاتور  می N.m 

 به دست آورید.معادلات حالت دائمی موتور در   dsidLrω با حذف عبارت  را rω باشد. مقدار می

 


