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 بار را نشان می دهد. در مورد پایداری نقاط تعاااد   -های مختلف موتورگشتاور سیستم-های سرعتشکلهای زیر منحنی -1

 بحث کنید. fتا   a  هایدر شکل

 

 
 

 

جابجااا ماای کنااد.  ااو   kg/hour 40000با سرعت خطی یک متر بر ثانیه، باری را بااا ناار   )نوار نقاله( یک کانویر افقی -2

 به حرکت در آمده است. rpm 800متر بوده و توسط یک موتور با سرعت دورانی   100تسمه کانویر  

 )الف( اینرسی دورانی معاد  ارجاعی به شافت موتور را محاسبه نمائید.

ثانیه از حرکت بایسااتد را بدساات  12نیاز در موتور را برای آنکه تسمه بطور یکنواخت در مدت )ب( گشتاور ترمزی مورد 

 آورید.

 

 است. rpmسرعت برحسب   Nدرایوی با پارامترهای زیر مفروض است که در آن  -3

Te=150-0.1× N [N.m]  ،Tl = 120 [N.m] 

تغییر می کند. سرعت را در   4- = lT[N.m] 0درایو در ابتدا در حالت ماندگار کار می کند. سپس مشخصه بار بصورت 

 تعاد  اولیه و نهایی بدست اورید.  طنقا

 

 درایوی با مشخصات زیر را تعیین نمائید: )رسیدن از سرعت صفر به سرعت حداکثر(   زمان راه اندازی -4

Te=20+0.5× ωm [N.m]  ،Tl = 5+0.6× ωm [N.m], J=4 Kg.m2 

 

 آیا هر موتوری می تواند دارای عملکرد چهار ربعی باشد؟ هر محرکه الکتریکی چطور؟ -5

 

شااود. ، برای محاسبه سرعت محور یک موتور القایی استفاده می3000برابر    PPRافزایشی با    نوری از نوع  از یک اینکودر -6

پالس را شمارش کرده باشد، سرعت محور موتااور باار   15000ثانیه، تعداد    میلی  100اگر شمارنده میکرو در مدت زمان  

 چقدر است؟ rpmحسب  
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 راحی نماییم. مشخصات این سنسااور در  LV 25-Pمی خواهیم یک مدار اندازه گیری برای سنسور ولتاژ اثر ها  مد   -7

ولت را بااا ایاان   400او  جزوه آورده شده است. اگر بخواهیم یک ولتاژ متناوب با مقدار موثر    فصل  47دیتاشیت اسلاید  

ولت تبدیل نماااییم، مطلوبساات تعیااین مقااادیر   3.3با مقدار از صفر تا    dcسنسور اندازه گیری نموده و آنرا به یک ولتاژ  

در خروجی سنسااور و  راحاای ماادار کاندیشاانر جهاات بایااا  ولتاااژ  MRدر ورودی سنسور، مقدار مقاومت   1Rمقاومت  

ولت فرض نمایید. نیازی به هیچگونااه   ±15ولت. تغذیه سنسور را    3.3خروجی سنسور و رساندن آن به سطح از صفر تا  

 فیلتراسیون سیگنا  وجود ندارد.

 

ولت، از روش مقسم مقاااومتی هماننااد شااکل   400گیری ولتاژ قدرت با شکل موج سینوسی و با مقدار موثر  جهت اندازه -8

-موردنظر باشد، مقادیر مقاومت  5به    400کنیم. در صورتیکه نسبت تبدیل ولتاژ  او  جزوه استفاده می  فصل  45اسلاید  

گیااری صاارفنظر هااای ماادار قاادرت و اناادازهرا در دو حالت زیر تعیین نمایید. از مساله ایزولاسیون زمین  R2و    R1های  

 نمائید.

 نهایت است.گیری دارای امپدانس ورودی بی)الف( مدار اندازه

 کیلواهم است. 20دارای امپدانس ورودی    )ب( مدار اندازه گیری

 


