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سااوچه ه   4استفاده از اینورترهااای    فاز،سه  DC  موتورهای براشلس  های کاهش هزینه در درایوهای الکتریکییکی از روش -1

 به شکل زیر است. 

 

ده و ، بااردار فیااایی ولتااات اسااتاتور را بدساات  ورهای زیرسوچه هنگ نمایش داده شده در شکل  حالت  8کدام از    برای هر

 ( درنظر بگهرید.DCنقطه صفر ولتات را بهن دو خازن )وسط لهنک    .کنهدرسم  
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کنتاار   در هر نااهم سااهکل درجه 140روش تزریق جریان شبه مربعی در بازه به  مطابق شکل زیر    BLDC  اگر یک موتور -2

 درجه متداو  بدست  ورید. 120درصد افزایش گشتاور متوسط نسبت به حالت هدایت جریان ،  شود

 

 

 

 براباار dcوجهاای، ولتااات بااا  بندی نااوش شااشبا ناحهه  (SVM)با مدولاسهون بردار فیایی    PWMدر یک اینورتر سه فاز   -3

 V  045   و فرکانس سوچه هنگ نهز برابرkHz 16   است. ولتاتهای مرجع سه فاز متقارن بصااور=a mv ( t ) V sin( t ) ،

120= − o

b mv ( t ) V sin( t )  120 و= + o

c mv ( t ) V sin( t )  بوده و دارای مقاادار مااو رV 150  و فرکااانسHz 25 

=140معاد     لحظهدر   2T، و  0T  ،1Tهای کلهدزنی  زمانمد   هستند.   ot   بدست  ورید.را 

 

ایاان   a   به روش حذف هارمونهک گشتاور انتخابی کنتر  می گردد. اگر ولتات ضدمحرکه فاز  غهرایده  PMSMیک موتور   -4

1موتور بصور    3 73 7ai ( t ) I sin t I sin t I sin t  = + ام ولتااات ضاادمحرکه برحساا    nباشد، و دامنه هارمونهک  +

 را تعههن نماچهد. aای فاز  های گشتاور، رابطه جریان لحظهباشد، جهت حذف ریپل n/1پریونهت نهز برابر با 

 


