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 محسن ایرانی رهقی

 عضو هیئت علمی دانشگاهر و دانشیا

 
 

  01/05/۱۳5۹متولد: 

 متاهلوضعیت تأهل: 

 وضعیت سربازی: معاف

 

سال سابقه فعالت در زمینه ارتباط  نهعضو هیات علمی دانشکده مهندسی مکانیک دانشگاه کاشان، با 
همکار  ،مرتبط با حوزه کارآفرینی، نوآوری و تجاری سازیهای فعال در زمینهبا صنعت و همچنین 

 هستم. هاهای اتوماتیک خطوط تولید و رباتصنایع در طراحی مکانیزم

 سوابق تحصیلی   

 دکترای مهندسی مکانیک 

 طراحی کاربردی :گرایش

 1391  علم و صنعت ایران   :دانشگاه
 واقعی نمونه یک از شافت توربو موتور آزمایشگاهی نمونه ساخت نامه:عنوان پایان

 مهندسی هوافضاکارشناسی ارشد  

 مکانیک پرواز :گرایش

 ۱۳84 خواجه نصیرالدین طوسی صنعتی  :دانشگاه
 پرنده وسیله براي غیرخطی بهینه کنترل سیستم طراحی نامه:عنوان پایان

 مکانیککارشناسی  مهندسی 

 طراحی جامدات :گرایش

 ۱۳8۱ صنعتی اصفهان  :دانشگاه
 بهینه کنترل روش به الاستیک مفاصل با مکانیکی بازوي بار حمل ظرفیت تعیین نامه:عنوان پایان

 بسته حلقه خطی غیر
 

 آموزشیسوابق    

 تا کنون ۱۳۹1از مهر  ،دانشکده مهندسی مکانیک دانشگاه کاشان، 

 

 1391تا مهر  ۱۳۹0از مهر  ،مدیریت گروه مکاترونیک دانشگاه آزاد کاشان 

 

 1386تا  1384از مهر  ،ای شهید رجایی کاشاندانشگاه فنی و حرفه 

 

 

 

 

 

 

 

https://www.scopus.com/authid/detail.uri?authorId=57203432588
https://scholar.google.com/citations?user=slCVnpwAAAAJ&hl=en
https://orcid.org/0000-0001-6428-096X


 

 مهارت ها

 

 فن بیان و سخنوری   100%

100%   MATLAB 

100%   ACDL 

100%   ADAMS 

100%   CAD 

 
 

 سوابق اجرایی و مشاوره   

 تا کنون 1400بهمن از معاون فناوری، نوآوری و اقتصادی دانشگاه کاشان،  

 1400بهمن تا  1397از تیر مدیر فناوری و ارتباطات علمی دانشگاه کاشان،  

 تا کنون 1397از مز، مشاور فنی شرکت جهان تر 

 1398نماینده دانشگاه کاشان در کارگروه اشتغال شهرستان ،  

 تا کنون 1394از تیر عضو کروه کارآفرینی دانشگاه،  

 1398نماینده جوان دانشگاه در وزارت علوم، تحقیقات و فناوری،  

های سوم، چهارم و سرپرست گروه رباتیک دانشگاه آزاد کاشان، کسب مقام 
 1391تا  1388قات ایران اپن، پنجم مساب

 1396تا  1395دبیر کمیته تخصصی بالگرد دانشگاه کاشان،  

 در حوزه بالگردی با شرکت هسا )صنایع دفاع(نظارت فنی طرح  

 1397دانشگاه کاشان ، نمايشگاه تعامل صنعت با دانشگاهبرگزار کننده  

 1397 دانشگاه کاشان، ايهسته نمايشگاه صنعتهمکاری در برکزاری  

 تا کنون 1397از مهر سازان البرز پیمان، سرپرست تیم طراحی شرکت ماشین 

 تا کنون 1397از مهر سازان البرز پیمان، شرکت ماشینعضو هیات مدیره  
 

 های تحقیقاتیزمینه

 

 های دوار سیستمت ارتعاشا 
 های بازو و متحرکدینامیک و کنترل ربات 

 هامکانیزمو  های مکاترونیکیسیستمطراحی  

 کنترل اتوماتیک 

 سنسورها و عملگرها 
 

 هاسمینارها و سخنرانی

 

، (STRUCTURAL SYSTEM IDENTIFICATION)شناسایی ساختاری سیستمسمینار  
 1395مردادماه  پالایشگاه اصفهان،

 1397اردیبهشت همایش مکاترونیک،  

 1398اردیبهشت عضو کمیته چهارمین جشنواره حرکت،  

 1397اردیبهشت همایش مکاترونیک،  

 

 



 

 

 نعتیی صهاپروژه   

 SCAS 574شبیه سازی، تحلیل نرم افزاری و استخراج بلوک دیاگرام کنترلی سامانه  
 هلیکوپتر )صنایع دفاع(

 ساخت سیستم اتوماسون خردکن کک ذوب آهن اصفهان )ذوب آهن اصفهان( 

 اندازی و تجهیز آزمایشگاه کنترل و رباتیک دانشگاه کاشان )دانشگاه کاشان(راه 

 ن شکل مودهای ملخ فلزی بالگرد در سرعت های دورانی مختلفتحلیل فرکانسی و تعیی 
 )صنایع دفاع(

 الكترونيكي )دانشگاه کاشان( هيزاتطراحي و ساخت سيستم تست ارتعاشات تج 

طراحی و ساخت ربات مخصوص جابجایی ماشین، ربات تمام مکانیزه حمل، جابجایی،  
 جایگذاری و نصب ماشین مخصوص )انرژی اتمی(

ساپورت  تن و 60 مس ذوب كوره اگزاست ھاييل ارتعاشات و تنش لوله طراحي و تحل 
 مس( دنياي )شركت سوله، سازه بر آن تاثيرات و مربوطه ھاي

طراحی و ساخت دستگاه ماهلو هوشمند جهت رفع خودکار سرکجی فرشهای ماشینی در  
 سالن تکمیل )تکمیل نگین مشهد هلال(

 لوانیزه )فولاد امیرکبیر(فشردن سرباره تولیدی از پاتیل مذاب گا 

 طراحی و ساخت ماشین نیمه اتوماتیک گلچین، )دانشگاه کاشان( 

 طراحی و ساخت مکانیزم چیدمان میله های داخل راکتور )انرژی اتمی( 

 طراحی و ساخت مکانیزم استوارت، )دانشگاه کاشان( 
 

 سوابق تحقیقاتی   

های سوم، چهارم و سرپرست گروه رباتیک دانشگاه آزاد کاشان، کسب مقام 
 1391تا  1388پنجم مسابقات ایران اپن، 

 دبیر کمیته تخصصی بالگرد دانشگاه کاشان 

 ، دانشگاه علم و صنعت ایران  6Rساخت کنترلر ربات  

 گر دینامیکی بر پایه بینایی استریوساخت تعقیب 

 ساخت ربات بازو با دو و سه درجه آزادی 

 ساخت ربات پرنده  

 کش بر پایه بینایی استریوطراحی و ساخت خط 

 طراحی سیستم کمک حرکتی برای معلولیت پا 

 طراحی و ساخت پاندول معکوس 

 هلیکوپتر شافت توربو موتور آزمایشگاهی ماکت ساخت 

 درجه آزادی با قابلیت کنترل حرکت 15طراحی و ساخت دست مصنوعی  



 ساخت سیستم ناوبری اینرسی )در حال انجام( 

 مغناطیسی طراحی و ساخت قطب نمای 

 افتخارات    

 1393دانشگاه، استاد نمونه گروه آموزشي  

 1396دانشگاه، استاد نمونه گروه آموزشي  

 1399دانشگاه، استاد نمونه گروه آموزشي  

 1399استاد فناور برتر دانشگاه،  

 اختراعات و ثبت مالکیت معنوی   

 مقلد حرکات چشم بدون استفاده از سنسورربات  

 ساخت سیستم اتوماسون خردکن کک ذوب آهن  

 گاف  –ساخت ربات استوارت  

 های تحصیلات تکمیلیراهنمایی و مشاوره پروژه   

صنعتی ، دانشگاه های پیزوالکتريکارتعاشات و کنترل پوسته مخروطي چرخان به وسیله وصله 
 1399، ین طوسیخواجه نصیرالد

 1398ی، دانشگاه کاشان، طراحی و ساخت سیستم تست ارتعاشات تجهیزات الکترونیک 

سرعتهای دورانی مختلف  تحلیل فرکانسی و تعیین شکل مودهای ملخ فلزی و کامپوزیتی بالگرد در 
 1398، دانشگاه کاشان، به روش اجزا محدود

، تحلیل دینامیکی و آنالیز مودال روتور داخلی و میانی چرخ دنده مغناطیسی پسیو شار شعاعی 
 1398دانشگاه کاشان، 

 1398، دانشگاه کاشان، طراحی، ساخت و کنترل غیرخطی ربات با مفاصل انعطاف پذیر 

 1398نشگاه کاشان، ، دادولینکی صفحه ای طراحی، ساخت و کنترل غیر خطی ربات انعطاف پذیر 

روش اجزاء  مدلسازي و شبيه سازي ارتعاشی کوبنده کمباین با استفاده از تحليل مودال عملياتی و 
 1397، شهرکرد، دانشگاه محدود

حل مسئله تعقيب بهینه مسیر و تعیین ظرفیت حمل بار بازوهای مکانیکی با استفاده از روش  
 1396ان، بهینه سازی ترکیبی حلقه بسته، دانشگاه کاش

ای دوار چندلایه ساخته شده از مواد مدرج تابعی با کنترل غیرخطی فعال ارتعاشات پوسته استوانه 
 1395، دانشگاه کاشان، های پیزوالکتریکاستفاده از لایه

 1395طراحی، ساخت و تست های آزمایشگاهی ربات موازی، دانشگاه آزاد اسلامی واحد کاشان،  

 1395، دانشگاه آزاد اسلامی واحد کاشان، نیبدون سرنش کوپتریهل یرخطیکنترل غو  یمدلساز 

 1394، دانشگاه آزاد اسلامی واحد کاشان، دوار روتورهایارتعاشات پارامتریک بهینه سازی  

(، دانشگاه آزاد اسلامی LPC2368)  ARMدرجه آزادی توسط میکروکنترلر  3طراحی و ساخت ربات  
 1394واحد کاشان، 

 1392های دوار کشتی ها، دانشگاه کاشان، بات و طراحی بهینه شفتتدوین روش محاس 

، دانشگاه آزاد اسلامی واحد طراحی ساخت و تست های عملکردی ربات متحرک تعقیب گر 
 1392کاشان، 

file:///E:/madarek/kashanu/ارتقاء/3/3-8/3-8-7-3.pdf
file:///E:/madarek/kashanu/ارتقاء/3/3-13/5.pdf
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 المللیهای بینمقالات در ژورنال   

 Title  Authors Journal Year 

1 
Nonlinear optimal control techniques 
applied to a launch vehicle autopilot  

M Irani Rahaghi, J 
Roshanian 

Journal of 
aerospace 

science and 
technology 

2006 

2 
Maximum dynamic load determination of 
mobile manipulators via nonlinear optimal 

feedback 

H Korayem, M Irani 
SCIENTIA 
IRANICA 

2010 

3 
Analysis of manipulators using SDRE: A 
closed loop nonlinear optimal control 

approach  

MH Korayem, M Irani, S 
Rafee Nekoo 

SCIENTIA 
IRANICA 

2010 

4 
Load maximization of flexible joint 

mechanical manipulator using nonlinear 
optimal controller  

MH Korayem, M Irani, S 
Rafee Nekoo 

Acta 
Astronautica 

2011 

5 
Motion Control and Dynamic Load Carrying 

Capacity of Mobile Robot via Nonlinear 
Optimal Feedback  

MH Korayem, M Irani, S 
Rafee Nekoo 

AMAE Int. J. on 
Manufacturing 
and Material 

Science 

2011 

6 
Trajectory planning of mobile manipulators 

using dynamic programming approach  

MH Korayem, M Irani, A 
Charesaz, AH Korayem, A 

Hashemi 
Robotica 2013 

7 
Application of Stereo Vision and ARM 

Processor for Motion Control  

Moharam Habibnejad 
Korayem, Michal Irani and 

Saeed Rafee Nekoo 

John Wiley & 
Sons, Inc/ 

Interdisciplinar
y Mechatronics 

2013 

8 
New optimization method to solve motion 
planning of dynamic systems: application 

on mechanical manipulators  

MH Korayem, M Irani 
Multibody 

System 
Dynamics 

2014 

9 

Maximum allowable load of mobile 
manipulator in the presence of obstacle 
using non-linear open and closed loop 

optimal control  

MH Korayem, V Azimirad, 
M Irani Rahagi 

Arabian Journal 
for Science and 

Engineering 
2014 

10 
Application of Stereo Vision on 

Determination of End-Effector Position and 
Orientation of Manipulators  

A. Korayem, M. Irani, A. 
Hashemi, M. H. Korayem, 

Journal of 
Control 

Engineering 
and Technology 

2014 

11 
Free whirling analysis of multi-step 

Timoshenko rotor with multiple bearing 
using DQEM  

Hassan Afshari, Mohsen 
Irani, Keivan Torabi 

Modares 
Mechanical 
Engineering 

2014 

12 
Robot-Borne PLC-Based Control System 

Used for Lower Limbs Rehabilitation  

Mohammad Hosein 
Kardan, Mohsen Irani 

Rahaghi 

Modares 
Mechanical 
Engineering 

2015 

13 
Free vibration analysis of functionally 
graded laminated sandwich cylindrical 

shells integrated with piezoelectric layer  

Mohammad Arefi, R 
Karroubi, M Irani-Rahaghi 

Applied 
Mathematics 

and Mechanics 
2016 

14 Longitudinal-Torsional and Two Plane M Irani Rahagi, A Mohebbi, J Solid Mech 2016 

https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/4735
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/4735
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9554
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9554
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9554
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9555
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9555
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9555
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9552
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9552
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9552
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9556
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9556
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9556
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9550
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9550
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9553
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9553
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9549
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9549
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9549
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/4734
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/4734
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/4734
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/4734
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/4740
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/4740
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/4740
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9557
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9557
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9557
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9558
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/9558
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/4729
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/4729
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/4729
https://faculty.kashanu.ac.ir/irani/en/articlesInPublications/4733


Transverse Vibrations of a Composite 
Timoshenko Rotor  

H Afshari 

15 
Optimization of Bearing Location for Multi-

Stepped Rotor by Genetic Algorithm  

H. Mesforoosh, M. Irani 
Rahaghi, S. Golabi, 

Journal of Solid 
and Fluid 

Mechanics 
2016 

16 
Development of beam modal function for 

free vibration analysis of FML circular 
cylindrical shells  

Masood Mohandes, Ahmad 
Reza Ghasemi, Mohsen 

Irani-Rahagi, Keivan Torabi, 
Fathollah Taheri-Behrooz 

Journal of 
Vibration and 

Control 
2017 

17 
Maximum load of flexible joint 

manipulators using nonlinear controllers  

A. Korayem, M. Irani, H. 
Babaei, M.H. Korayem 

Robotica 2017 

18 
Recursive approximate solution to time-

varying matrix differential Riccati equation: 
linear and nonlinear systems 

Saeed Rafee Nekoo & 
Mohsen Irani Rahaghi 

International 
Journal of 
Systems 
Science 

2018 

19 
Whirling analysis of multi-span multi-

stepped rotating shafts  

Hassan Afshari Mohsen 
Irani Rahaghi 

Journal of the 
Brazilian 

Society of 
Mechanical 

Sciences and 
Engineering 

2018 

20 

Free Vibration Analysis of Sandwich 
Cylindrical Shells with Functionally Graded 
Core and Sensor and Actuator Piezoelectric 

Layers 

R. Karroubi and M. Irani 
Rahaghi 

Tabriz Journal 
of Mechanical 

Engineering 
2018 

21 

Dynamic stability and nonlinear vibration of 
rotating sandwich cylindrical shell with 

considering FG core integrated with sensor 
and actuator  

R Rostami, M Irani Rahaghi, 
M Mohammadimehr 

Steel and 
Composite 
Structures 

2019 

22 

Solving nonlinear optimal path tracking 
problem using a new closed loop direct–

indirect optimization method: application 
on mechanical manipulators  

M. Irani Rahaghi and F. 
Barat 

Robotica 2019 

23 
Rotating sandwich cylindrical shells with an 

FGM core and two FGPM layers: free 
vibration analysis  

R. KARROUBI, M. IRANI-
RAHAGHI 

Applied 
Mathematics 

and Mechanics 
2019 

24 

Vibration modelling and structural 
modification of combine harvester thresher 
using operational modal analysis and finite 

element method  

Hamed Ghafarzadeh Zare, 
Ali Maleki, Mohsen Irani 

Rahaghi and Majid Lashgari 

Structural 
Monitoring and 

Maintenance 
2019 

25 
Nonlinear forced vibration of sandwich 

plate with considering FG core and CNTs 
reinforced nano-composite face sheets 

Rasoul Rostami, Mohsen 
Irani Rahaghi and Mehdi 

Mohammadimehr 

Smart 
Structures and 

Systems 
2020 

26 

Free vibration of sandwich micro-beam 
with porous foam core, GPL layers and 
piezo-magneto-electric face sheets via 

NSGT 

Mehdi Mohammadimehr, 
Saeed Firouzeh, Mahsa 

Pahlavanzade, Yaser 
Heidari and Mohsen Irani-

Rahaghi 

Computers and 
Concrete 

2020 

27 
Free vibration of rotating FGM conical shell 

with smart patches 
M. Jafari Niasar, A. A. 

Jafari, M. Irani Rahaghi 

Journal of Solid 
and Fluid 

Mechanics 
2020 

28 
Vibration modelling the thresher unit of 

john deere (955) combine harvester using 
operational modal analysis 

Hamed Ghafarzadeh Zare, 
Ali Maleki, Mohsen Irani 
Rahaghi, majid Lashgari 

Agricultural 
Engineering 

2020 

29 

Free vibration analysis of a porous rotor 
integrated with regular patterns of 

circumferentially distributed FGP patches 
on inner and outer surface 

Yaser Heidari, Mohsen Irani 
Rahaghi, Mohammad Arefi 

Journal of 
Intelligent 
Material 

Systems and 
Structures 

2021 

30 

Vibration control of the rotating sandwich 
cylindrical shell considering functionally 

graded core and functionally graded 
magneto-electro-elastic layers by using 

differential quadrature method 

R Rostami, M Irani Rahaghi, 
M Mohammadimehr 

Journal of 
Sandwich 

Structures and 
Materials 

2021 

31 
Effect of distributed piezoelectric segments 

on the buckling load of FG cylindrical 
micro/nano shell 

Yaser Heidari, Mohammad 
Arefi, Mohsen Irani 

Rahaghi 

The European 
Physical Journal 

Plus 
2021 

32 
Free vibration analysis of cylindrical 

micro/nano-shell reinforced with CNTRC 
patches 

Yaser Heidari, Mohammad 
Arefi, Mohsen Irani-

Rahaghi 

International 
Journal of 

Applied 
Mechanics 

2021 

33 

Vibration analysis of spherical sandwich 
panels with MR fluids core and magneto-

electro-elastic face sheets resting on 
orthotropic viscoelastic foundation 

Javad Kargar, Ali 
Ghorbanpour Arani, Ehsan 

Arshid, Mohsen Irani 
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